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INTELIGENTE Y
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SIVIS

Ha desarrollado la sincronizacion longitudinal del
funcionamiento de dos rampas de varada contiguas.

Ampliando sustancialmente las capacidades actuales
del astillero, contribuyendo a mejorar y diversificar el
conjunto de servicios que actualmente ofrece
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PRODUCCION MAS EFICIENTE E
INTENSIVA EN TECNOLOGIA

Conseguir realizar la varada/botadura sincronizada usando dos
rampas paralelas y contiguas, ya que permite acceder a otros
mercados emergentes e implica una mejora de eficiencia como
consecuencia de la tecnificacion/automatizacion del proceso.

CONTRIBUCION A UNA
ECONOMIA SOSTENIBLE

Permite avanzar en 3 lineas:

1. A partir del mayor control se consiguen procesos de trabajo
menos contaminantes

2. Durante la botadura se aprovecha la generacion eléctrica del
proceso

3. Impulsa el desarrollo de las energias marinas, acuicultura 'y la
explotacion sostenible de los recursos marinos
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TRANSFORMACION
DIGITAL

Acelerar la velocidad de integracion de la siempre dificil “nueva
cultura” de trabajo por incorporar ventajas en el trabajo “cotidiano”
derivadas de la aplicacion de procesos concreto de Inteligencia
Artificial 1A

FORMACION, CUALIFICACION Y CAPACITACION,
ADAPTADA A LOS NUEVOS RETOS

Incorporar nuevas capacidades derivadas de la sincronizacion
Empezar la implementacion de la cultura digital en los procesos y
diferentes categorias profesionales del Astillero.

Una conclusion del proyecto SIVIS es un listado de oportunidades de
aprendizaje y mejoras en cuanto a capacitacion digital.
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Proyecto I+D+i

Este proyecto esta cofinanciado hasta el
55% por el fondo de Reestructuracion del
Sector de Construccion Naval para la [+D+l
del Ministerio de Industria Comercioy
Turismo, gestionando desde la Secretaria
General de Industria y de la Pequena 'y
Mediana Empresa por la Direccion General
de Industria de la Pequena y Mediana
Empresa DGIPYME
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INDUSTRIAL
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https://docs.google.com/spreadsheets/d/1OKntkoqLhDkT34PHRLFqvbaIJDAYcIVUMsgrDTMFbks/copy

2021

INICIO DE SIVIS
INESTABILIDAD DE PRECIOS
ESCASEZ DE SUMINISTROS

2023
IMPLEMENTACION SIVIS
INFLACION
INESTABILIDAD

2020 2022 2024
PRESENTACION DEL PROYECTO EJECUCION DE PROYECTO
PANDEMIA COVID GUERRA DE UCRANIA
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TECNOLOGIA
MECATRONICA

Supone un avance en la tecnologia
mecatronica clasica que permite realizar la
sincronizacion entre rampas como su
funcionamiento habitual independiente ya
sea en manual o automatico.

Inteligencia Artificial 1A

Creacion de un modelo artificial mediante
imagenes captadas en tiempo real el cual

aprendera sobre aspectos relevantes como
la seguridad, los procesos de
varada/botadura y gestion economica
administrativa

Internet Of Things loT

Sistema de sensores tanto en rampa como en
el entorno del astillero que permitira la
recopilacion de datos e imagenes para
controlar los procesos y la operativa del
astillero.

Prototipo de
Laboratorio, Piloto
Experimental

La creacion de este prototipo en un entorno
de laboratorio a la par de este prototipo real
da origen a un sistema de ensayos agiles.
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SINCRONIZACION

Sincronizacion mecanica de los elementos de varada
de lasrampas 4y 5.

Sistema redundante de control sensorizado de la
sincronizacion mecanica de las dos Rampas




Inteligencia Artificial

Aplicacion de la vision artificial como método de
aprendizaje automatico con capacidad de establecer la
posicion absoluta y relativa de los carros en todo
momento, controlar permanente la posicion del buque
sobre los carros y el posicionamiento del personal con

un nucleo de Inteligencia Artificial con capacidad de
aprendizaje.




Ejemplos de
Aprendizaje
Prevision de estabilidad en las condiciones de varada

Seguridad del personal en el entorno de operaciones

Transmision de informacion operativa al sistema ERP
(SAP) del astillero.




Tecnologias 4.0

Sistema de seguimiento del proceso de encallamiento
y reflote del buque, con integracion de las
comunicaciones inalambricas y a través de cables,
tanto aéreas como submarinas con la superficie y
procesar de forma centralizada y basado en
tecnologias 4.0.




Modelo Laboratorio

Creacion de un modelo de laboratorio con un
elemento central constituido por una réplica del
nucleo de control mecatrénico con una unidad de
simulacion de las principales senales de la maquinaria
de traccion y posicionamiento
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Gracias

o.llinas@zamakonayards.com
+928 467 521
zamakonayards.com
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